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) Vorrichtung zur Schaffung eines perkutanen Zugangs 
) Vorrichtung zur Schaffung eines perkutanen Zugangs 
in einen Korper mit zwei gemeinsam einen Zugangskanal 
bildenden, jeweils ein proximales und ein distales Ende 
aufweisenden Retraktorblattern, deren Abstand vonein- 
ander unter Veranderung des Querschnitts des Zugangs- 
kanals veranderbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB zu- 
mindest an einem Retraktorblatt (21, 22) an dessen proxi- 
malem Ende eine Fuhrung (30,31) angeordnet ist, auf der 
ein Halter (34) fur ein einen Rohrschaft (50) aufweisendes 
instrument (51) derail in einer quer zum Zugangskanal 
(27) angeordneten Ebene verschiebbar gelagert ist, daS 
ein am Halter (34) gehaltenes Instrument (51) mit seinem 
Rohrschaft (50) an verschiedener Stelle des Querschnitts 
des Zugangskanals (27) in diesen eintaucht. 



§ 

CM 
LU 
Q 




BUNDESDRUCKEREI 11.00 002 264/350/30A 



A 55 750 u 

u - 223/234 

2, Oktober 2000 



Aesculap AG & Co. KG 
Am Aesculap-Platz 
78532 Tuttlingen 



VORRICHTUNG ZUR SCHAFFUNG EINES PERKUTANEN ZUGANGS 



Die Erfindung betrif ft eine Vorrichtung zur Schaffung 
eines perkutanen Zugangs in einen K6rper mit zwei ge- 
raeinsam einen Zugangskanal bildenden, jeweils ein 
proximales und ein distales Ende aufweisenden Retrak- 
torblattern, deren Abstand voneinander unter Verande- 
rung des Querschnitts des Zugangskanals veranderbar 
ist. 

Zur Schaffung eines perkutanen Zugangs, wie er bei- 
spielsweise bei einer lurabalen Diskektomie ben6tigt 
wird, ist es bekannt, in den K6rper rohrfSrmige Kantilen 
einzusetzen und an diesen mittels eines Positioniertel- 
lers Oder mittels einer Positionierhulse zusatzliche 
Instrumente so anzuordnen, daB ein rohrschaf tf6rmiges 
Teil dieser Instrumente im Randbereich des Querschnitts 
des Zugangskanals in diesen eintaucht (DE 19 825 763 
Al; WO 97/34 537). Es ist dadurch moglich, den Rohr- 
schaf t des eintauchenden Instrumentes, beispielsweise 
den Rohrschaf t eines Endoskops, langs des Randes des 
Zugangskanals in unterschiedlichen Positionen anzuord- 
nen, wobei neben dem Rohrschaf t noch ein Teil des Quer- 
schnitts des Zugangskanals frei bleibt fur die Einfuhr 
weiterer Instrumente. Voraussetzung fur eine solche 
Konstruktion ist jedoch eine rohrformige Ausbildung des 
Zugangskanals, da nur dann ein Posit ionierteller oder 
eine Positionierhulse verdrehbar an dem Zugangskanal 
gelagert werden kSnnen. 
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Andererseits ist es auch bekannt, zur Schaffung eines 
perkutanen Zugangs zwei gemeinsam den Zugangskanal bil- 
dende Retraktorblatter zu verwenden, die in ihrero Ab- 
stand so veranderbar sind, daB dadurch der Quersohnitt 
des Zugangskanal s veranderbar ist. Eine Lagerung von 
zusatzlichen Instrumenten tiber einen Positionierteller 
Oder eine Positionierhtilse ist bei diesen gegeneinander 
bewegbaren Retraktorblattern nicht mfiglich. 

Es ist Aufgabe der Erfindung, eine gattungsgemSBe Vor- 
richtung zur Schaffung eines perkutanen Zugangs so aus- 
zubilden, daB auch bei gegeneinander bewegbaren Retrak- 
torblattern der Rohrschaft eines Instrumentes an unter- 
schiedlichen Positionen des Zugangskanals angeordnet 
werden kann. 

Diese Aufgabe wird bei einer Vorrichtung der eingangs 
beschriebenen Art erfindungsgemaB dadurch geldst, daB 
zumindest an einem Retraktorblatt an dessen proximalem 
Ende eine Ftihrung angeordnet ist, auf der ein Halter 
ftir ein einen Rohrschaft aufweisendes Instrument derart 
in einer quer zum Zugangskanal angeordneten Ebene ver- 
schiebbar gelagert ist, daB ein am Halter gehaltenes 
Instrument mit seinem Rohrschaft an verschiedener Stel- 
le des Querschnitts des Zugangskanals in diesen ein- 
taucht . 

Es wird also an einem Retraktorblatt eine Ftihrung ange- 
ordnet, die eine Verschiebung des Halters in einer Ebe- 
ne ermdglicht, die quer zur Langsrichtung des Zugangs- 
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kanals verlauft, und dies ermdglicht die Versehiebung 
des in den Zugangskanal eintauchenden Rohrschaf tes . 

Besonders vorteilhaft ist es, wenn beide RetraktorblMt- 
ter jeweils eine derartige Fuhrung fiir einen Halter 
aufweisen. 

GUnstig ist es, wenn die FUhrungen parallel zur Kontur 
der Retraktorbiatter verlaufen. Dann ist es mSglich, 
durch Versehiebung des Halters langs dieser FUhrungen 
den Rohrschaf t langs den Retraktorbiattern zu bewegen, 
beispielsweise unmittelbar an der Wand des Retraktor- 
blattes entlang. 

Bei einer bevorzugten Ausftihrungsform ist vorgesehen, 
daB die Fiihrungen der beiden Retraktorbiatter bei maxi- 
mal angenaherten Retraktorbiattern den Zugangskanal 
ringformig urageben. Dadurch ist es einraal moglich, die 
Halterung auf den beiden Fiihrungen in jeder Position 
ISngs des Retraktorblattes anzuordnen, zum anderen kann 
bei einander angenaherten Retraktorbiattern die Halte- 
rung von der Fiihrung eines Retraktorblattes auf die 
Ftihrung des anderen Retraktorblattes geschoben werden. 

Insbesondere verlaufen die Fiihrung bzw. die Fiihrungen 
kreisbogenf Srmig . 

Die Fiihrung bzw. die FUhrungen konnen beispielsweise 
als in proximaler Richtung von den Retraktorbiattern 
abstehende Leisten ausgebildet sein. 
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Gunstig ist es, wenn der Halter eine Fixiereinrichtung 
aufweist, raittels der er relativ zu der FUhrung losbar 
fixierbar ist. 

Insbesondere kann die Fixiereinrichtung eine Klemmein- 
richtung sein. 

Es ist weiterhin vorteilhaft, wenn die Ftihrung und der 
Halter zusammenwirkende Rastelemente tragen, durch die 
der Halter gerastert langs der Ftihrung verschiebbar 
ist. Der Operateur hat dadurch die Moglichkeit, den 
Halter langs der Ftihrung gerastert zu verschieben und 
die Position durch die Rasterung vorlaufig festzulegen, 
eine endgultige Festlegung erfolgt durch die Fixierein- 
richtung, beispielsweise eine Klemmeinrichtung . 

Die Rastelemente konnen Vertiefungen und elastisch in 
diese eingreifende Vorsprunge sein. 

Bei einer bevorzugten AusfQhrungsform ist vorgesehen, 
daB der Halter eine Halterung fur das Instrument tragt, 
die relativ zum Halter in Richtung auf den Mittelpunkt 
des Zugangskanals verschiebbar ist. Dadurch kann zu- 
satzlich die Position des Rohrschaftes im Inneren des 
Zugangsguerschnittes in Bezug auf den Mittelpunkt des 
Zugangskanales verandert werden, insgesamt ermdgllchen 
diese Ausgestaltungen also, den Rohrschaft an beliebi- 
ger Stelle des Zugangskanals zu posit ionieren. 
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Die Halterung kann beispielsweise an einem Schlitten 
angeordnet sein, der an einer Fuhrung des Halters ver- 
schiebbar gelagert ist. 

Auch hier ist es giinstig, wenn die Halterung relativ 
zura Halter in verschiedenen Positionen lOsbar f ixierbar 
ist. 

Halter und Halterung konnen durch elastisch zusammen- 
wirkende Rastelemente gerastert gegeneinander ver- 
schiebbar sein. 

Am Halter kann eine Spannvorrichtung zur ldsbaren Fi- 
xierung des Instruraentes am Halter angeordnet sein, so 
daB die Winkelstellung des Instruraentes und/oder die 
Eintauchtiefe des Instruraentes relativ zum Halter fest- 
gelegt werden kann. 

Diese Spannvorrichtung weist bei einer bevorzugten Aus- 
fOhrungsform der Erfindung zwei nebeneinander den Rohr- 
schaft des Instrumentes umgebende Halteglieder auf , die 
in einer quer zur LSngsachse des Rohrschaftes verlau- 
fenden Ebene gegeneinander verschiebbar sind. Dadurch 
wird der Rohrschaft beim Verschieben dieser Halteglie- 
der jeweils einseitig gegen eines der Halteglieder ge- 
preflt und im Klemmsitz zwischen ihnen gehalten. 

Die Retraktorbiatter kOnnen im Querschnitt bogenfOrmig 
ausgebildet sein und in seitliche Randbereiche auslau- 
fen, die parallel zu ihrer Verschiebung beim Verandem 
des gegenseitigen Abstands verlaufen und sich bei ange- 
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naherten Retraktorbiattern tiberdecken. Dadurch ist es 
mdglich, auch bei einem grOBeren Abstand der Retraktor- 
blatter einen Zugangskanal zu schaffen, der allseits 
von den Retraktorbiattern umgeben und damit geschlossen 
1st. 

Bei elner bevorzugten Ausfuhrungsform werden die 
Retraktorblatter an gegeneinander bewegbaren und da- 
durch den Abstand der Retraktorblatter voneinander ver- 
andernden Tragelementen gehalten. 

Diese kOnnen insbesondere zwei Haltearme sein, die 
schwenkbar miteinander verbunden sind und an ihren 
freien Enden jeweils ein Retraktorblatt tragen. 

Diese Tragelemente konnen ihrerseits an einer ortsfe- 
sten Rahmenstruktur festlegbar sein. 

Es ist vorteilhaft, wenn die Tragelemente durch eine 
Feststellvorrichtung in festem Abstand zueinander fi- 
xierbar sind. 

Die Retraktorblatter konnen an den Tragelementen losbar 
gehalten sein, so daB es mOglich ist, fur die spezielle 
Operation geeignete RetraktorblStter an den Tragelemen- 
ten zu befestigen, bei spiel sweise kann ein Satz von un- 
terschiedlich langen Retraktorbiattern verwendet wer- 
den, aus dem der Chirurg beim Einsetzen der Vorrichtung 
das Retraktorblatt mit der richtigen Lange auswShlt . Es 
ist auch moglich, die Retraktorblatter an den Tragele- 
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menten auszutauschen, beispielsweise beiro Andern der 
Operationsrichtung . 

Um diese L8sbarkeit zu errelchen, kann es beispielswei- 
se vorgesehen sein, daB zur ISsbaren Festlegung der 
Retraktorblatter an den Tragelementen zusaramenwirkende 
elastische Rastelemente vorgesehen sind. 

Am Halter konnen beliebige Instrumente gehalten werden, 
die ein rohrschaftf6rmiges, in den Zugangskanal eintau- 
chendes Teil aufweisen, insbesondere kann ein solches 
Instrument ein Endoskop sein. 

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter Ausfuhrungs- 
formen der Erfindung dient im Zusammenhang mit der 
Zeichnung der nSheren Erlauterung, Es zeigen: 

Figur 1: eine perspektivische Ansicht einer zwei 

Retraktorblatter aufweisenden Vorrichtung 
zur Schaffung eines perkutanen Zugangs mit 
einem in einen Halter eingesetzten Endos- 
kop; 

Figur 2: eine perspektivische Ansicht der Vorrich- 
tung der Figur 1 ohne Endoskop und mit von- 
einander getrennten Einzelteilen; 

Figur 3: eine Seitenansicht der Vorrichtung der Fi- 
gur 1 ohne Endoskop; 
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Figur 4: eine Schnittansicht langs Linie 4-4 in Fi- 
gur 3; 

Figur 5: eine Schnittansicht langs Linie 5-5 in Fi- 
gur 3; 

Figur 6: eine Schnittansicht ISngs Linie 6-6 in Fi- 
gur 3 und 

Figur 7: eine Teilansicht der Vorrichtung der Figur 
3 in Richtung des Pfeiles A. 

Die in der Zeichnung dargestellte Vorrichtung a zur 
Schaffung eines perkutanen Zugangs in einen Korper um- 
faSt zwei Haltearme 2, 3, die an einem Ende durch eine 
Lager schraube 4 schwenkbar miteinander verbunden sind. 
Die Haltearme 2 und 3 sind etwa im Abstand von einem 
Drittel ihrer Lange von der Lagerstelle entfernt urn et- 
wa 30° abgebogen, so da6 die durch die Haltearme 2, 3 
im Bereich der Lagerschraube 4 aufgespannte Ebene ge- 
genuber der Ebene, die die Haltearme 2, 3 im Bereich 
ihrer freien Enden 5, 6 aufspannen, urn 30° geneigt ist. 
Im tibergangsbereich der beiden Ebenen ist eine in einem 
Haltearm 2 frei verdrehbar und axial unverschieblich 
gelagerte Verstell schraube 7 angeordnet, die eine Ge- 
windebohrung 8 in dem anderen Haltearm durchsetzt und 
die mittels eines Grif fes 9 verdreht werden kann, so 
daB dadurch der Of fnungswinkel der beiden Haltearme 2, 
3 bleibend veranderbar ist. 
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Die Haltearme 2, 3 sind mittels einer Stange 10 an ei- 
ner in der Zeichnung nur strichpunktiert angedeuteten 
ortsfesten Rahmenstruktur 11 festgelegt und kdnnen auf 
diese Weise dauerhaft so positioniert werden, daB ihre 
freien Enden 5, 6 Uber dem vorgesehenen Operationsbe- 
reich angeordnet werden kdnnen. 

Beide freie Enden 5, 6 der Haltearme 2, 3 weisen eine 
nach auBen hin offene, im Querschnitt U-f6rmige Aufnah- 
medffnung 12 bzw. 13 auf mit einer langs der gesamten 
Seitenwand der Aufnahmebf fnung 12, 13 verlauf enden, 
mittigen vorspringenden Halterippe 14 bzw. 15. 

In jedem Haltearm befindet sich eine Durchgangsbohrung 
16, die im Bereich der Halterippe 14, 15 in die Aufnah- 
medffnung 12, 13 einmUndet, und zwar im geradlinigen 
Teil der U-fdrmigen Aufnahmedffnung 12, 13 dicht be- 
nachbart neben dem sich daran anschlieSenden bogenfdr- 
migen Teil der Aufnahmedffnung 12, 13. In dieser Durch- 
gangsbohrung 16 ist ein aus dieser Aufnahmedffnung 12, 
13 hervorstehender Druckkdrper 17 langsverschieblich 
gelagert, an dem sich eine in der Aufnahmebohrung 12, 
13 angeordnete Druckfeder 18 befindet, die sich auf der 
anderen Seite an einer in die Aufnahmedffnung 12, 13 
eingeschraubten VerschluBschraube 19 abstutzt. Der 
Druckkdrper 17 ist somit elastisch in die Aufnahmedff- 
nung 12, 13 einschiebbar und wird durch die Druckfeder 
18 aus der Durchgangsbohrung 16 in die Aufnahmedffnung 
12, 13 vorgeschoben, dabei wird der Druckkdrper 17 
durch einen Anschlag 20 daran gehindert, aus der Durch- 
gangsbohrung 16 vollstandig auszutreten. 
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Die Aufnahmecffnungen 12, 13 dienen der Aufnahrae von 
zwei Retraktorblattern 21, 22, die mittels Haltezapfen 
23 in diese Aufnahmecffnungen 12, 13 einsetzbar sind. 
Diese Haltezapfen 23, die bei beiden Retraktorblattem 
21 und 22 gleich ausgebildet sind, haben einen Durch- 
messer, der der Breite der AufnahmeOffnungen 12, 13 
entspricht und weisen eine Umfangsnut 24 auf , in die 
beim seitlichen Einschieben der Haltezapfen 23 in die 
Aufnahmecffnungen 12, 13 die Halterippen 14, 15 eintre- 
ten. Beim vollstandigen Einschieben der Haltezapfen 23 
werden diese in den AufnahmeOffnungen 12, 13 durch die 
Druckkorper 17 festgelegt, die sich an die Aufienwand 
der Haltezapfen 23 anlegen und diese in die Aufnahme- 
cffnungen 12, 13 einschieben (Figur 6). Unter Zusammen- 
driicken der Druckfeder 18 kann jedoch der Haltezapfen 
23 wieder aus den Aufnahmecffnungen 12, 13 herausgezo- 
gen werden, dazu benotigt der Opera teur einen gewissen 
Kraftaufwand, so daB ein unbeabsichtigtes Austreten der 
Haltezapfen 23 aus den Aufnahme6ffnungen 12, 13 verhin- 
dert wird. 

Die Haltezapfen 23 sind jeweils uber ein Verbindungs- 
teil 25 rait einem parallel zu den Haltezapfen 23 von 
dera Verbindungsteil 25 nach unten abstehenden Rtickhal- 
teelement 26 verbunden, welches aus einer halbkreisfSr- 
mig gebogenen Wand besteht, die an ihrem unteren Ende 
geringfugig konisch zusanuneniauft. Die beiden Riickhal- 
teelemente 26 sind im eingesetzten Zustand jeweils zum 
gegenttberliegenden Ruckhalteelement 26 offen und bilden 
gemeinsam mit diesem einen Zugangskanal 27 aus. Beide 
Riickhalteelemente 26 enden in Randbereichen 28 bzw. 29, 



-li- 
ft 55 750 u 
2. Oktober 2000 
u-223/234 

die parallel zueinander verlaufen und auBerdem parallel 
zur Verschieberichtung der Aufnahme5ffnungen 12, 13 
beim Gffnen und SchlieBen der Haltearme 2, 3 durch Ver- 
drehen der Lagerschraube 4. Die Randbereiche 28 und 29 
uberdecken sich dabei, so daB bei der VergrOBerung des 
Abstandes der beiden Ruckhalteelemente 26 der von ihnen 
eingeschlossene Zugangskanal 27 iiber einen grdBeren Be- 
reich allseits geschlossen bleibt ( Figuren 4 bis 6 ) . 

Jeder der beiden Haltezapfen 23 tragt an seinera dem 
Verbindungsteil 25 gegenuberliegenden oberen Ende eine 
im wesentlichen halbkreisfdrmige Fiihrung 30, 31, die 
ein horizontales, flanschartiges Basisteil 32 und ein 
senkrecht nach oben abstehendes, leistenfSrmiges Ftth- 
rungsteil 33 umfaSt. Dabei sind die FUhrungen 30 und 31 
so ausgebildet, daB bei maximal angenSherten Retraktor- 
blattern 21 und 22 die Ftihrungsteile 33 einen im we- 
sentlichen geschlossenen Ring ausbilden, welcher den 
Zugangskanal 27 im Abstand umgibt. 

Die Ftihrungsteile 33 verlaufen konzentrisch zu den 
RUckhalteelementen 26, weisen einen grdBeren Radius auf 
und sind ebenso wie die Ruckhalteelemente 26 zueinander 
hin geoffnet. 

Ein Halter 34 weist ein Unterteil 35 mit einer nach un- 
ten hin offenen Fuhrungsnut 36 auf, die entsprechend 
dem FUhrungsteil 33 ausgebildet ist und die das Ftih- 
rungsteil 33 in sich aufnimmt, wenn der Halter 34 mit 
dem Unterteil 35 von oben her auf das Fuhrungsteil 33 
eines Retraktorblattes 21, 22 aufgesetzt wird. Ein in 
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dieser Weise aufgesetztes Unterteil 35 kann langs des 
Fiihrungsteiles 33 verschoben werden, und es sind geeig- 
nete Mittel vorgesehen, urn den Halter 34 in verschiede- 
nen Positionen langs des Fuhrungsteils 33 festzulegen. 

Dazu sind im Unterteil 35 in Durchgangsbohrungen 37 und 
38, die radial von auBen her in die Fuhrungsnut 36 ein- 
miinden, Druckstacke 39 in LSngsrichtung verschiebbar 
gelagert, die von einer in der Durchgangsbohrung 37, 38 
angeordneten Druckfeder 40 in Richtung auf die Fuh- 
rungsnut 36 verschoben werden. Die Druckfeder 40 sttttzt 
sich jeweils an einer VerschluBschraube 41 ab, die in 
die Durchgangsbohrungen 37, 38 eingeschraubt ist, und 
die Druckstiicke 39 tauchen unter der Wirkung der Druck- 
feder 40 in jeweils eine von mehreren Vertiefungen 42 
auf der AuSenseite des leistenformigen Fiihrungsteiles 
33 ein, die in Urafangsrichtung verteilt sind. Dadurch 
ergibt sich eine elastische Rasterung bei der Verschie- 
bung des Unterteiles 35 auf dem Fiihrungsteil 33, bei 
Aufbringung einer bestimmten Verschiebekraft kann der 
Halter 34 gerastert langs des Ftthrungsteiles 33 ver- 
schoben werden, wird aber bei einer erreichten Endposi- 
tion in dieser gehalten. 

Eine dauerhafte Fixierung kann erfolgen durch eine 
Schraubspindel 43, die zwischen den beiden Durchgangs- 
bohrungen 37 und 38 in radialer Richtung in das Unter- 
teil 35 eingeschraubt ist und mit ihrem freien Ende 44 
in eine Vertiefung 42 des Fiihrungsteils 33 eintauchen 
kann. Die Schraubspindel 43 ist mittels eines Griff es 
45 verdrehbar und kann den Halter 34 in einer bestimm- 
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ten Position langs des Ftihrungsteils 33 dauerhaft fest- 
legen. 

Bei geldster Schraubspindel 43 laBt sich das Unterteil 
35 langs des Ftihrungsteils 33 gerastert verschieben und 
kann bei angenaherten Retraktorblattern 21, 22 auch auf 
das FUhrungsteil 33 des benachbarten Retraktorblattes 
geschoben werden, wenn die Ftihrungsteile 33 genau ring- 
fdrraig zueinander angeordnet sind. im ubrigen ist es 
auch maglich, das Unterteil 35 nach LBsen der Schraub- 
spindel 43 nach oben abzuziehen und von oben her auf 
das andere FUhrungsteil 33 auf zustecken . 

Am Unterteil 35 des Halters 34 ist auf einer radial zum 
Fiihrungsteil 33 angeordneten Fuhrung 46 eine Halterung 
47 schlittenartig verschieblich gelagert, deren Ver- 
schiebebewegung ebenfalls gerastert erfolgt, und zwar 
durch ein elastisches Rastelement, welches in eine Aus- 
nehmung des Unterteils 35 eintritt. Diese Rasterung 
kann in gleicher Weise erreicht werden, wie ira Falle 
der Verschiebung des Unterteils 35 langs des FUhrungs- 
teils 33, also mittels eines Drucksttickes, das mit ei- 
ner Druckfeder gegen eine Vertiefung des Unterteils ge- 
spannt wird, dies ist in Figur 7 durch das Bezugszei- 
chen 48 schematisch angedeutet. 

Die Halterung 47 weist eine Aufnahmehulse 49 auf, deren 
LSngsachse parallel zur LSngsachse des Zugangskanals 27 
verlauft und die als Aufnahme fur einen Rohrschaft 50 
eines chirurgischen Instruments 51 dient, im darge- 
stellten Ausftihrungsbei spiel der Figur 1 eines Endos- 
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kops. In einem quer zur Langsrichtung der Aufnahmehtilse 
49 angeordneten und die Aufnahmehtilse 49 durchsetzenden 
Schlitz 52 der Halterung 47 ist ein hulsenfdrmiges 
Spannelement 53 parallel zur Verschieberichtung der 
Halterung 47 auf dem Unterteil 35 verschieblich gela- 
gert, in dieses Spannelement 53 ist eine Spannschraube 
54 parallel zu dieser Verschieberichtung eingeschraubt, 
die uber ein Griffteil 55 verdreht werden kann. Die 
Spannschraube 54 ist in einer Bohrung 56 der Halterung 
47 drehbar und durch einen Stift 37 axial unverschieb- 
bar gelagert, so daS bei einer Verdrehung der Spann- 
schraube 54 das Spannelement 53 parallel zur Verschie- 
berichtung der Halterung 47 in derselben verschoben 
werden kann. 

Das Spannelement 53 weist eine Durchbrechung 58 auf in 
Form eines Langloches, dessen Langsachse parallel zur 
Verschieberichtung des Spannelementes 53 veriauf t und 
dessen Breite dem Innendurchmesser der Aufnahmehtilse 49 
entspricht. Diese Durchbrechung 58 Uberdeckt den Innen- 
raum der Aufnahmehtilse 49, so daB ein durch die Aufnah- 
mehtilse 49 geschobener Rohrschaft 50 die Durchbrechung 
58 des Spannelementes 53 durchsetzt. Verschiebt man das 
Spannelement 53 mittels der Spannschraube 54, so spannt 
dadurch das Spannelement 53 den Rohrschaft gegen die 
Wand der Aufnahmehulse 49 und legt dadurch den Rohr- 
schaft in der Aufnahmehtilse 49 gegen Drehung und axiale 
Verschiebung fest. Diese Klemmverbindung ist durch L6- 
sen der Spannschraube 54 jederzeit losbar. 
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Bei der Benutzung der beschriebenen Vorriohtung wird 
diese normalerweise zunachst ohne den Halter 34 und oh- 
ne Instrument 51 verwendet. Ein Kdrperzugang wird bei- 
spielsweise Uber einen in den Korper eingeftihrten Draht 
und Uber eine oder mehrere konzentrisch dartiber gescho- 
bene HUlsen eroffnet, und Uber eine solche Hiilse werden 
die beiden RUckhalteelemente 56 in das Innere des Har- 
pers eingeschoben, sie bilden dabei ein uber das in den 
Korper eingebrachte Rohr geschobenes Rohr aus und ver- 
drangen das Karpergewebe seitlich. Nach Entfernung des 
zuerst eingesetzten Drahtes und der zuerst eingesetzten 
Rohre definieren die beiden RUckhalteelemente 26 somit 
einen rohrformigen Zugang in das Innere des Korpers, 
dessen GrSSe durch Verschwenken der Haltearme vergrtt- 
fiert werden kann, dazu geniigt es, die Verstellschraube 
7 zu betatigen. Der Zugangskanal 27 geht dabei bei der 
VergrOBerung von einem kreisformigen Querschnitt in ei- 
nen im wesentliohen ovalen Querschnitt Uber. 

Nach diesera Einsetzen der Vorrichtung und der gewunsch- 
ten Wahl des Querschnittes des Zugangskanals 27 wird 
der Halter 34 auf eine der FUhrungen 30 oder 31 von 
oben her aufgesetzt und durch Verschiebung langs der 
Fuhrungsteile 33 in die gewUnschte Winkellage ver- 
schwenkt. Das gewUnschte Instrument 51 wird dann mit 
dem Rohrschaft 50 durch die AufnahmehUlse 49 eingescho- 
ben, bis die gewUnschte Einschubtiefe erreicht ist. 
Diese Position kann mittels der Spannschraube 54 fest- 
gelegt werden, falls die Position des Rohrschaftes 50 
im Querschnitt des Zugangskanals 27 noch geandert wer- 
den soil, ist dies durch Verschiebung des Halters 34 
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langs des Fuhrungsteiles 33 und durch Verschiebung der 
Halterung 47 relativ zum Unterteil 35 mOglich. Bei Er- 
reichen der gewUnschten Endposition wird die Schraub- 
spindel 53 festgezogen, so daB eine weitere Verschie- 
bung langs des Fuhrungsteils 33 nicht raehr moglich ist. 

Auf diese Weise kann der Rohrschaft 50 an jeder belie- 
bigen Stelle des Querschnitts des Zugangskanals 27 po- 
sitioniert werden, und es ist auch in einfachster Weise 
moglich, diese Position den jeweiligen Wiinschen anzu- 
passen und zu verandern. 

Eine Zerlegung des Instrumentes ist in einfachster Wei- 
se moglich, es gentigt dazu, die Spannschraube 54 und 
die Schraubspindel 43 zu 16sen, dann lassen sich die 
Teile in der in Figur 2 deutlich sichtbaren Weise von- 
einander trennen und getrennt reinigen. Insbesondere 
ist es auch moglich, ganze Retraktorblatter auszutau- 
schen, wenn dies gewunscht wird. 

Der Querschnitt des Zugangskanals 27 kann wShrend der 
gesamten Operation jederzeit durch Verdrehen der Ver- 
stellschraube 27 geandert werden, dies ist auch m5g- 
lich, wenn ein Instrument 51 in den Zugangskanal 27 
eingesetzt ist. 

Durch die variable Verschiebbarkeit des Halters 34 ist 
insbesondere sichergestellt, daB der Rohrschaft 50 in- 
nerhalb des Zugangskanals 27 immer an einer Stelle an- 
geordnet werden kann, die einen weiteren Zugang durch 
den Zugangskanal 27 zur Operationsstelle erm5glicht und 
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diesen Zugang nicht behindert. Der Durchmesser des 
Rohrschaftes 50 kann beispielsweise in der GrSflenord- 
nung von 7 mm liegen, der Durchmesser der Rttckhalteele- 
mente 26 dagegen in der GrdBenordnung von 15 mm, so daB 
die Querschnittsflache des Rohrschaftes 50 erheblich 
kleiner ist als die Querschnittsflache des Zugangska- 
nals 27. 
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SCHUTZANSPRUCHE 

1. Vorrichtung zur Schaffung eines perkutanen Zugangs 
in einen Korper mit zwei gemeinsam einen Zugangs- 
kanal bildenden, jeweils ein proximales und ein 
distales Ende aufweisenden Retraktorblattern, de- 
ren Abstand voneinander unter Veranderung des 
Querschnitts des Zugangskanals veranderbar ist, 
dadurch gekennzeich.net , daS zumindest an einem 
Retraktorblatt (21, 22) an dessen proximalem Ende 
eine Ftthrung (30, 31) angeordnet ist, auf der ein 
Halter (34) fur ein einen Rohrschaft (50) aufwei- 
sendes Instrument (51) derart in einer quer zum 
Zugangskanal (27) angeordneten Ebene verschiebbar 
gelagert ist, daB ein am Halter (34) gehaltenes 
Instrument (51) mit seinem Rohrschaft (50) an ver- 
schiedener Stelle des Querschnitts des Zugangska- 
nals (27) in diesen eintaucht. 



2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB beide Retraktorblatter (21, 22) jeweils 
eine derartige Ftihrung (30, 31) fur einen Halter 
(34) aufweisen. 



3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Fuhrungen (30, 31) parallel 
zur Kontur der Retraktorblatter (26) verlaufen. 
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4. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2 Oder 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Fuhrungen (30, 31) 
der belden Retraktorblatter (21, 22) bei maximal 
angenSherten Retraktorblattern (21, 22) den Zu- 
gangskanal (27) ringformig umgeben. 

5. Vorrichtung nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Fuhrung bzw. 
die Fuhrungen (30, 31) kreisbogenfOrmig verlaufen. 

6. Vorrichtung nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Fuhrung bzw. 
die Fuhrungen (30, 31) als in proximaler Richtung 
von den Retraktorblattern (21, 22) abstehende Lei- 
sten (33) ausgebildet sind. 



7. Vorrichtung nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Halter (34) 
eine Fixiereinrichtung (43, 44, 45) aufweist, mit- 
tels der er relativ zu der Fuhrung (33) losbar fi- 
xierbar ist. 



8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Fixiereinrichtung (43, 44, 45) eine 
Klemmeinrichtung ist. 
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9. Vorrichtung nach einera der voranstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, dafi die Fiihrung (33) 
und der Halter (34) zusammenwirkende Rastelemente 
(39, 42) tragen, durch die der Halter (34) gera- 
stert langs der Fiihrung (33) verschiebbar 1st. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Rastelemente Vertiefungen (42) und 
elastisch in diese eingreifende VorsprUnge (39) 
sind. 



11. Vorrichtung nach einem der voranstehenden Ansprtt- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Halter (34) 
eine Halterung (47) fur das Instrument (51) tragt, 
die relativ zum Halter (34) in Richtung auf den 
Mittelpunkt des Zugangskanals (27) verschiebbar 
ist. 



12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Halterung (47) an einem Schlitten an- 
geordnet ist, der an einer Fiihrung (46) des Hal- 
ters (34) verschiebbar gelagert ist. 



13. Vorrichtung nach Anspruch 11 Oder 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Halterung (47) relativ zum 
Halter (34) in verschiedenen Fositionen 16sbar fi- 
Kierbar ist. 
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14. Vorrichtung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeich- 
net, daB Halter (34) und Halterung (47) durch ela- 
stisch zusammenwirkende Rastelemente (48) gera- 
stert gegeneinander verschiebbar sind. 



15. Vorrichtung nach einem der voranstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB am Halter (34) 
eine Spannvorrichtung (49, 53) zur 15sbaren Fixie- 
rung des Instruments (51) am Halter (34) angeord- 
net 1st. 



16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Spannvorrichtung zwei nebeneinander 
den Rohrschaft (50) des instruments (51) umgebende 
Halteglieder (49, 53) aufweist, die in elner quer 
zur Langsachse des Rohrschaftes (50) verlaufenden 
Ebene gegeneinander verschiebbar sind. 



17, Vorrichtung nach einem der voranstehenden AnsprU- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Retraktor- 
biatter (26) im Querschnitt bogenf6rmig ausgebil- 
det sind und in seitliche Randbereiche (28, 29) 
auslaufen, die parallel zu ihrer Verschiebung beim 
Verandern des gegenseitigen Abstandes verlaufen 
und sich bei angenaherten Retraktorblattem (21, 
22) uberdecken. 
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18- Vorrichtung nach einem der voranstehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Retraktor- 
blatter (21, 22) an gegeneinander bewegbaren und 
dadurch den Abstand der Retraktorblatter (21, 22) 
voneinander verandemden Tragelementen (2, 3) ge- 
halten sind. 



19. Vorrichtung nach Anspruch 18, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Tragelemente zwei Haltearme (2, 3) 
sind, die schwenkbar miteinander verbunden sind 
und an ihren freien Enden (5, 6) jeweils ein 
Retraktorblatt (21 bzw. 22) tragen. 

20. Vorrichtung nach einem der Anspruche 18 Oder 19, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Tragelemente (2, 
3) an einer ortsfesten Rahmenstruktur (11) fest- 
legbar sind. 



21. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 18 bis 20, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Tragelemente (2, 
3) durch eine Feststellvorrichtung (7, 8, 9) in 
festem Abstand zueinander fixierbar sind. 



22. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 18 bis 21, 
dadurch gekennzeichnet daB die Retraktorblatter 
(21, 22) an den Tragelementen (2, 3) losbar gehal- 
ten sind. 
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23. Vorrichtung nach Anspruch 22, dadurch gekennzeich- 
net, dafi zur lSsbaren Festlegung der Retraktor- 
blStter (21, 22) an den Trageleraenten (2, 3) zu- 
sammenwirkende elastische Rastelemente (23, 17) 
vorgesehen sind. 



24. Vorrichtung nach einera der voranstehenden AnsprU- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB das im Halter 
(34) gehaltene Instrument (51) ein Endoskop ist. 
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) Percutaneous Access Device 

) Device for the creation of a percutaneous access point in a 
body with two retractor blades with one proximal and one distal 
end each, together forming an access channel, with the spacing 
between the retractor blades being adjustable by changing the 
cross-section of the access channel, characterized in that a 
guide (30, 31) is located at the proximal end of at least one 
retractor blade (21, 22), and where mounted to the guide is a 
holder (34) for an instrument (51) with a tubular shank (50) 
positioned adjustably in a plane running transversely to the 
access channel (27) in such manner that an instrument (51) with 
a tubular shank (50) held by the holder (34) penetrates the 
cross-section of the access channel (27) at different points. 
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DEVI CE FOR THE CREATI ON OF A PERCUTANEOUS ACCESS 



The invention pertains to a device for the 
creation of percutaneous access in a body, with 
two retractor blades exhibiting one proximal and 
one distal end each and together forning an 
access channel, and whose distance from each 
other is adjustable by changing the cross- sect i on 
of t he access channel . 

In order to create a percutaneous access as night 
be required for a I urrbar diskectomy, it is known 
to insert into the body tubular needles and to 
attach additional instruments to them using a 
positioning plate or a positioning sleeve, in such 
manner that the tubular shank- shaped part of these 
instruments penetrates the access channel at the 
edge of the cross section of the access channel 
(DE 19 825 763 A1; W) 97/ 34 537). This enables the 
surgeon to position the tubular shank of the 
instrurrent being inserted, e.g. the tubular shank 
of t he an endoscope, t o posi t i on i t al ong t he edge 
of the access channel in different positions, 
wherein next to the tubular shank a part of the 
cr oss- sect i on remains vacant for the insertion of 
additional instruments. Prerequisite for such 
design, however, is a tubular shape of the access 
channel because onl y t hen a posi t i oni ng pi at e or a 
positioning sleeve can be rot at ably mounted on the 
access channel . 
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Qi the other hand, known is the use of tw retractor 
blades which together form the access channel and 
whose spaci ng i s adj ust abl e in such manner t hat t he 
cr oss- sect i on of the access channel can be changed. In 
the case of these retractor blades, whi ch cannot be 
moved towards and away from each other, it is not 
possi bl e to at t ach addi t i onal i nst r unent s vi a a 
posi t i oni ng pi at e or a posi t i oni ng si eeve. 

It is the objective of this invention to provide a 
cl ass- speci f i c devi ce f or t he cr eat i on of per cut aneous 
access, so t hat t he t ubul ar shank can be pi aced at 
different positions of the access channel, even if the 
r et r act or bl ades move t owar ds and away f r om each ot her . 

Thi s obj ect i ve i s net by t he i nvent i ve devi ce as 
descr i bed in t he begi nni ng in t hat at t ached to t he 
proximal end of at least one retractor blade is a 
gui de, to whi ch a hoi der f or an i nst r unent wi t h a 
tubular shank located in a plane transverse to the 
access channel i s rrovabl y at t ached, so t hat t he t ubul ar 
shank of an i nst r unent hel d by t he hoi der vw 1 1 
penetrate the access channel at different points of the 
cr oss- sect i on of the access channel. 

For this purpose, one retractor blade is equipped with 
a gui de al I owi ng t he hoi der t o be moved wi t hi n a pi ane 
t r ansver se to t he I ongi t udi nal di r ect i on of t he 
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access channel , t hus al I owi ng t he t ubul ar shank 

penetrating the access channel to be moved. It is 

especially advantageous if both retractor blades 
exhibit this type of guide as a holder. 

It is advantageous if the guides run parallel to 
the outline of the retractor blades. Then it is 
possi bl e to move t he t ubul ar shank al ong t he 
retractor blades by sliding the holder along the 
guides, e.g. directly along the wal I of the 
retractor blade. 

In a preferred errbodi ment it is provided that the 
guides of the two retractor blades are forrring a 
ring-shaped enclosure of the access channel when 
the retractor blades are closest to each other. Ch 
one hand, this allows the holder to be placed on 
the two guides into any position along the 
retractor blade, on the other hand the holder can 
be slipped from the guide of one retractor blade 
onto the guide of the other retractor blade when 
the retractor blades are near each other. 

The guide and/ or guides are in particular in the 
shape of a ci rcul ar arc. 

The gui de and/ or t he gui des may be desi gned as 
ledges extending from the retractor blades in the 
proximal direction, for exarrpl e. 
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It is advant ageous f or t he hoi der t o exhi bi t a I ocki ng 
devi ce, vwhi ch is used to I ock t he hoi der i nt o posi t i on 
r el at i ve to t he gui de. 

The locking device rray, in particular, be a cl anpi ng 
devi ce. 

It is furthermore advantageous for the guide and the 
hoi der t o be equi pped wi t h i nt er act i ve I at chi ng 
corrponent s al I owi ng t he hol der t o be moved al ong t he 
guide in a latching fashion. This allows the surgeon 
to push the holder from latching position to latching 
position and to determine the prelim nary position 
based on the latches; the final position is deter mned 
by t he I ocki ng devi ce, whi ch rray be a cl anpi ng devi ce. 

The latching corrponent s can be recesses with lugs that 
el ast i cal I y engage i nt o t hese recesses. 

In a preferred errbodi rrent it is provided that the 
holder has a retainer for the instrument, which is 
adjustable in reference to the holder into the 
direction of the center of the access channel. This 
al so al I ows a change of posi t i on of t he t ubul ar shank 
inside the access channel cr oss- sect i on in reference to 
the center of the access channel; in summary, these 
enfcodi rrent s al I ow t he t ubul ar shank t o be posi t i oned at 
any random I ocat i on of the access channel. 
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The retainer may, for exarrpl e, be mounted on a sled 
at t ached to a gui de on t he hoi der and may be 
rrovabl e. 

Here, too, it is advantageous if the retainer is 
I ockabl e in relation to the holder in different 
posi t i ons and can al so be rel eased. 

The holder and the retainer may be adjustable in 
relation to each other with the use of el ast i cal I y 
i nt eract i ng I at chi ng conponent s. 

Attached t o t he holder may be a cl arrpi ng rrechani sm 
for the releasable locking of the instrument on the 
hoi der , so t hat t he angul ar posi t i on of t he 
i nst r unrent and/ or t he penet r at i on dept h of t he 
instrument relative to the holder can be defined. 

In a preferred errbodi rrent , this cl arrpi ng device 
exhibits two holding conponent s next to each other, 
which can be rroved toward each other within a plane 
running transverse to the longitudinal axis of the 
t ubul ar shank, and end osi ng t he t ubul ar shank of 
the instrument. They press the tubular shank 
against one side of the retainers while they are 
bei ng rroved, and hoi d t he shank i n a cl arrped 
posi t i on bet ween t hem 

The cr oss- sect i on of the retractor blades may be 
arc- shaped and may extend into lateral boundary 
areas running parallel to their shifting position 
when the spacing between them is changed, and 
whi ch over I ap when 
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the retractor blades are closest to each other. As 
a result, it is possible to create an access 
channel , vwhi ch i s end osed at al I si des by t he 
retractor blades even when the retractor blades are 
at a greater distance from each other. 

In a preferred errbodi rrent , the retractor blades are 
held by supporting elements, which are nrovabl e in 
relation to each other and therefore change the 
spacing between the retractor blades. 

These elements rray be, i n part i cul ar , two pivoting 
holding arms connected to each other, and which 
have one retractor blade each attached to their 
free ends. 

These supporting elements may be attached to a 
stationary frame structure. 

It is advantageous for these supporting elerrents 
being able to be locked at a fixed distance from 
each ot her wi t h a I ocki ng devi ce. 

The retractor blades rray be releasable from the 
supporting elerrents, making it possible to attach 
retractor blades suited for a specific surgery, 
e.g. a set of retractor blades of different lengths 
can be used from which the surgeon selects the 
r et r act or bl ade wi t h the cor r ect I engt h bef or e 
inserting the device. It is furthermore possible to 
exchange the retractor blades on the supporting 
elements, e.g. when changing direction during the 
surgery. 
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In order to achi eve t hi s opt i on of r el ease, f I exi bl e 
latches interacting at the supporting elements may be 
provided for the releasable locking of the retractor 
bl ades. 

The holder may hold any instruments with a tubular 
shank- type part that penetrates the access channel; 
such instrument may be, in particular, an endoscope. 

The following description of preferred enrbodi rrent s of 
the invention serves as a closer explanation in 
connection with the drawings. 

It shove: 

Figure 1: a t hree-di rrensi onal view of a device 
exhibiting two retractor blades for the 
creation of a percutaneous access with an 
endoscope inserted into a holder; 

Fi gure 2: a t hree-di rrensi onal vi ew of t he devi ce i n 
Figure 1 without endoscope and with 
separat ed i ndi vi dual part s; 



Figure 3: a lateral vi ew of the device in Figure 1 
without endoscope; 
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Figure 4: a sectional vi ew al ong line 4-4 in 
Fi gure 3; 

Figure 5: a sectional vi ew al ong line 5-5 in 
Fi gure 3; 

Figure 6: a sectional vi ew al ong line 6-6 in 
Fi gure 3, and; 

Figure 7: a partial vi ew of the device in Figure 
3 in the direction of arrow A. 



The device 1 for the creation of a percutaneous 
access to a body pictured in the drawing includes 
two holding arms 2, 3 which are connected at one 
end wi t h a bearing screw 4 and are pi vot abl e. The 
holding arms 2 and 3 are located at an approximate 
distance of about one third of their length from 
the bearing location, bent away by about 30° so 
that the plane spanned in the area of the bearing 
screw is tilted by 30° in reference to the plane 
spanned by the holding arms 2, 3 in the area of 
their free ends. Located in the transitional area 
of t he two pi anes i s an adj ust i ng screw 7, whi ch is 
freely rot at able in one holding arm 2 and axi al I y 
non-rel ocatabl e, which passes through a thread 8 in 
the other holding arm and which can be rotated 
usi ng a handl e 9, so t hat t he openi ng angl e of t he 
two holding arrrs 2, 3 can be permanently changed. 
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The holding arms 2, 3 are defined by a rod 10 at a 
stationary frame structure 11 (in the drawing only 
suggested by the dotted line), and can in this 
manner permanently be positioned such that their 
free ends 5, 6 can be arranged across the required 
surgical area. 

Both of the free ends 5, 6 of the holding arrrs 2, 3 
exhibit a U-shaped opening 12 and 13 which is open 
to the outside, and which exhibits a central, 
protruding holding rib 14 and 15 extending along 
the entire si dewal I of the opening 12, 13. 

Every holding arm contains a through- hole 16 ending 
in the area of the holding rib 14, 15 in the 
opening 12, 14, in particular i n t he straight part 
of the U-shaped receptacle opening 12, 13 in close 
proxirrity to the neighboring arc- shaped part of the 
opening 12, 13. IVbunt ed in this through- hole 16 is 
a protruding pressure part 17, which is relocatable 
in the longitudinal direction, and attached to 
which is conpression spring 18 in the opening 12, 
13, which is supported on the other side by a 
closing screw 19 threaded into opening 12, 13. The 
pressure part 17 can therefore be el ast i cal I y 
inserted into the opening 12, 13 and is pushed by 
the spring 18 from the through-hole 16 into the 
opening 12, 13; in doing so, a stop 20 prevents the 
pressure part 17 from completely exiting the 
t hrough- hoi e. 
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The openings 12, 13 are used to accept two retractor 
blades 21, 22, whi ch are inserted into these acceptor 
openings 12, 13 with retaining dowels 23. These 
retaining dowels 23, which have the sane design for 
both retractor blades 21 and 22, have a di arret er 
matching the width of the acceptor opening 12, 13 and 
exhi bi t a peri pheral groove 24, i nto whi ch the hoi di ng 
ribs 14, 15 engage when the retaining dowels 23 are 
inserted into the acceptor openings 12, 13. VKen the 
ret ai ni ng dowel s 23 have been f ul I y i nsert ed, t hey \m 1 1 
be fixated by the pressure parts 17, which press 
agai nst t he outer wal I s of the retai ni ng dowel s 23 and 
push them into the acceptor openings 12, 13 (Figure 6). 
By conpressing the spring 18 the retaining dowel 23 can 
again be pulled out of the acceptor openings 12, 13; 
for this step the surgeon has to apply a certain amount 
of force, so that any unintentional exiting of the 
retaining dowels 23 from the acceptor openings 12, 13 
w> 1 1 be prevented. 

The retaining dowels 23 are each connected via a 
fitting 25 to a retaining element 26 parallel to the 
retaining dowels 23 and extending from the fitting 25 
down, wherein the retaining element consists of an arc- 
shaped wall, the end of which tapers off into a 
si i ght I y coni cal shape. The two ret ai ni ng el ement s 26 
are in the inserted state each open to the opposite 
retaining el errent 26 and form together with it an 
access channel 27. Both retaining parts 26 end in the 
boundary areas 28 and 29, 
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whi ch are parallel to each other and also parallel 
to the sliding direction of the acceptor openings 
12, 13 for the opening and closing of the holding 
arms 2, 3 by turning the bearing screw 4. In doing 
so, the boundary areas 28 and 29 overlap, so that 
when the distance between the two retaining 
elements 26 increases the access channel 27 
enclosed by t hem rerrai ns closed on all sides across 
a large area (Figures 4 to 6). 

Each of the two retaining dowels 23 has on the 
upper end opposite the connecting part 25 a 
generally serri -ci rcl e- shaped guide 30, 31, which 
includes a horizontal, flange- 1 ike base part 32 and 
a vertical I edge- shaped guide part 33 extending in 
the upper direction. Guides 30 and 31 are designed 
such that when the r et ract or- bl ades 21 and 22 are 
closest, the guiding parts 33 form a generally 
closed ring enclosing the access channel 27 at a 
di st ance. 

The guiding parts 33 are concentric to the 
retaining elements 26, exhibit a larger radius, and 
are open toward each other just like the retaining 
el errent s 26. 

Cne holder 34 exhibits a lower part 35 with a guide 
slot 36 with a bot t om openi ng, which is designed to 
mat ch gui de 33, and whi ch accept s gui de 33 when t he 
hoi der 34 i s pi aced wi t h t he I ower part 35 f r om t he 
top onto the guide 33 of a retractor blade 21, 22. 
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A lower part 35 placed in this manner can slide 
along guide 33, and appropriate means are provided 
to lock the holder 34 in different positions along 
gui de 33. 

For this purpose, the lower part 35 has through 
bore- holes 37 and 38 leading radially from the 
outside into the guide slot 36, pressure parts 39 
which are rrovabl e in longitudinal direction, and 
whi ch are moved by compression spring 40 in the 
through bore- hole 37, 38 into the direction of the 
guide slot 36. The spring 40 is supported by a 
locking screw 41, which is screwed into the through 
bore- holes 37, 38, and the pressure parts 39 dip 
due to the effect of the spring 40 into one of 
several recesses 42 at the outside of the ledge- 
shaped guide 33 distributed around the 
ci rcurrf erence. 

The result is elastic latching when the lower part 
35 i s rroved on t he gui de 33; when a speci f i c nrovi ng 
force is applied, the holder 34 can be moved along 
t he gui de 33 wi t h I at ches but i s kept in its f i nal 
position when the final position is reached. 

Permanent locking is achieved with a threaded 
spindle 43, which is screwed into the lower part 
35 between the two through bore- holes 37 and 38 in 
radial direction, and is able to dip its free end 
44 into a recess 42 of the guide 33. The threaded 
spindle 43 can be rotated with a handle 45 and can 
permanent I y f i xate t he 
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hoi der 34 i n a posi t i on al ong t he gui de 33. 

Vttert the threaded spindle 43 is loosened, the I ower 
part 35 can be rroved along the guide 33 with latches, 
and when the retractor blades 21, 22 are close, can 
al so be pushed ont o t he gui de 33 of t he nei ghbor i ng 
ret r act or bl ade when t he gui des 33 are exact I y al i gned 
i n t he shape of a r i ng. a herwi se, it i s al so possi bl e 
to pull the lower part 35 up after the threaded spindle 
43 has been loosened, and to slip it from the top onto 
t he ot her gui de 33. 

At the lower part 35 of the holder 34, radially to 
the guide 33, a bracket 47 is mounted on a nrovabl e 
t ype si ed on a gui de 46, whi ch is al so rroved wi t h 
latches, in particular using an elastic latching 
el errent , whi ch engages i nt o a r ecess of t he I ower 
part 35. This latching can be achieved in the sarre 
way as when rrovi ng the lower part 35 along the 
guide 33, i.e. by means of a pressure part, which 
is tensioned with a spring against a recess in the 
I ower part ; t hi s is scherrat i cal I y suggest ed i n 
Figure 7 by reference nurrber 48. 

The bracket 47 exhibits a sleeve 49, whose longitudinal 
axis runs parallel to the longitudinal axis of the 
access channel 27, and which serves as receptacle for a 
tubular shank 50 of a surgical instrunent 51; in the 
errbodi rrent shown in Figure 1 
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of an endoscope. 



In a si ot 52 of the bracket 47 transverse to the 
longitudinal direction of the sleeve 49 and 
extending through the receptacle 49 is an 
adjustable si eeve- shaped tensioning el errent 53 
par al I el t o t he adj ust ment di r ect i on of t he br acket 
47 on the lower part 35; a tensioning screw 54 is 
threaded into this tensioning el errent 53 parallel 
to this adjustrrent direction, which can be rotated 
vi a a handl e 55, The tensi oni ng screw 54 i s mount ed 
inside a bore hole 56 of the bracket 47 where it is 
rot at able and prevented from moving by a pi n 37, so 
that when the tensioning screw 54 is turned the 
tensioning element 53 can be moved parallel t o t he 
adjustrrent direction of the bracket 47 inside the 
bore. 



The tensioning el errent 53 exhibits a through- hole 
58 in t he shape of an el ongat ed hoi e, whose 
longitudinal axis runs parallel to the adjustment 
direction of the tensioning element 53 and whose 
width matches the inner diameter of the receptacle 
sleeve 49. This through- hole 58 covers the inner 
space of the sleeve 49, so that a tubular shank 50 
pushed through the sleeve 49 extends through the 
through- hole 58 of the tensioning el errent 53. Wien 
the tensioning el errent 53 is nroved by turning the 
tensioning screw 54, the tensioning el errent 53 
presses the tubular shank against the wall of the 
sleeve 49 and thus locks the tubular shank i n t he 
sleeve 49 against rotation and axial movement. This 
damped connection can be released at any time by 
I ooseni ng t he t ensi oni ng screw 54. 
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For the use of the above- descr i bed device, the 
device is normally used first wi t hout the holder 34 
and without the instrument 51. An access to the 
body is opened by a vure inserted into the body and 
via one or several sleeves pushed concentrically 
onto the wire, and with such a si eeve the two 
retainer elerrents 56 are inserted into the inside 
of the body; in doing so, they are forrring a tube 
pushed over the tube inserted into the body and 
displace the body tissue laterally. After the 
removal of the initial wire and the initially used 
tubes the two retaining elements 26 therefore 
def i ne a t ube- shaped access i nt o t he body, vihose 
size can be changed by pivoting the holder arms by 
operating the adjusting screw 7 only. Wien the 
access is increased, the access channel 27 changes 
from a circular cross- sect i on to a generally oval 
cross- sect i on. 

After the device has been inserted and the desired 
cr oss- sect i on of the access channel 27 has been 
selected, the holder 34 is placed from the top onto 
one of t he gui des 30 or 31 and by irovi ng i t al ong 
the guide sections 33 pivoted into the desired 
angular position. The required instrument 51 is 
then inserted with the tubular shank 50 through the 
sleeve 49 until the desired insertion depth has 
been achi eved. Thi s posi t i on can be def i ned wi t h 
the tension screw 54; should it become necessary to 
change t he posi t i on of t he t ubul ar shank 50 i nsi de 
the cr oss- sect i on of the access channel, this can 
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be done by moving the holder 34 along the guide 
section 33 and by shifting the bracket 47 in reference 
t o t he I ower part 35. 

Vtten the desired end position has been reached, the 
t hreaded spi ndl e 53 i s t i ght ened, so t hat t he gui de 
section 33 cannot be moved any further. 

In this manner , t he t ubul ar shank 50 can be posi t i oned 
at any random poi nt of the cross- sect i on of the access 
channel 27, and t hi s posi t i on can be adj ust ed or 
changed according to specific w shes and in the 
si npl est manner . 

The instrument can be taken apart very easily; all that 
is necessary is to loosen the tension screw 54 and the 
threaded spindle 43, then the parts can be separated 
from each other and cleaned in the manner clearly showi 
in Figure 2. It is in particular possible to exchange 
ent i re ret r act or bl ades, i f desi red. 

The cr oss- sect i on of the access channel 27 can anytine 
during the operation be changed by turning the 
adj ust i ng screw 27; t hi s is al so possi bl e when an 
instrument 51 is inserted into the access channel 27. 

The variable adjustnent of the holder 34 ensures, in 
particular, that the tubular shank 50 can always be 
posi t i oned at a poi nt i nsi de t he access channel 27, 
which allows additional access through the access 
channel 27 to the surgical site and which doesn't 
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hinder this access. The diameter of the tubular shank 
50 may be of a magnitude of 7 mri the diameter of the 
retaining elements, however, may be of a rragni t ude of 
15 mm so that the cr oss- sect i onal area of the tubular 
shaft i s si gni f i cant I y sreal I er t han t he cross- sect i onal 
area of the access channel 27. 
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C L A I MS 



1. Device for the creation of a percutaneous 
access in a body vwth t wo retractor blades 
exhibiting a proximal and a distal end each, 
vyhi ch jointly form an access channel and whose 
distance from each other is adjustable by 
changing the cross- sect i on of the access 
channel characterized in that located at the 
proximal end of at least one retractor blade 
(21, 22) is a guide (30, 31) on ch a holder 
(34) for an instrument (51) vw t h a tubular 
shank (50) is rrount ed adjustably in a plane 
transverse to the access channel (27) in such 
manner t hat t he t ubul ar shank ( 50) of an 
instrument (51) held by the holder (34) 
penetrates the cr oss- sect i on of the access 
channel (27) at different points. 



2. Device according to claim 1 characterized in 
that both retractor blades (21, 22) exhibit 
this type of guide (30, 31) for a holder (34). 



3. Device according to claim 1 or 2 characterized 
in that guides (30, 31) run parallel to the 
out I i ne of the r et r act or bl ades ( 26) . 
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4. Device according to claim 2 or 3 characterized 
in that the guides (30, 31) of the t wo 
retractor blades (21, 22) enclose the access 
channel (27) i n t he shape of a ring vtfien the 
retractor blades (21, 22) are closest to each 
ot her . 



5. Device according to one of the previous claims 
characterized in that the guides (30, 31) are 
in the shape of a circular arc. 



6. Device according to one of the previous cl ai rrs 
characterized in that the guide and/ or the 
guides (30, 31) are designed as ledges (33) 
extending in proximal direction from the 
retractor blades (21, 22). 



7. Device according to one of the previous cl ai rrs 
char act er i zed i n t hat t he hoi der ( 34) has a 
locking device (43, 44, 45) being used to 
detachably lock the holder in a position 
rel at i ve to t he gui de (33) . 



8. Device according to cl ai m 7 characterized in 
that the locking device (43, 44, 45) is a 
cl arrpi ng devi ce. 
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9. Device according to one of the previous claims 
characterized in that the guide (33) and the 
hoi der (34) car r y i nt er act i ng I at chi ng el ernent s 
( 39, 42) al I ow ng t he hoi der (34) to be nrovabl e 
ai ong t he gui de (33) w t h I at ches. 



10. Device according to cl ai m 9 characterized in 
that the latching elements are recesses (42) and 
lugs (39) engaging into these recesses. 



11. Device according to one of the previous cl ai rrs 
char act er i zed i n t hat t he hoi der ( 34) exhi bi t s a 
retainer (47) for the instrument (51), \Ahi ch can 
be noved relative to the holder (34) towards the 
center of the access channel (27). 



12. Device according to claim 11 characterized in 
that the holder (47) is minted on a sled located 
adjustably on a guide (46) of the holder (34). 



13. Device according to claim 11 or 12 characterized 
in that the retainer (47) can be detachably 
adjusted in different positions in reference to 
t he hoi der ( 34) . 
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14. Device according to cl ai m 13 characterized in 
that the holder (34) and the retainer (47) can 
be moved vi a el ast i cal I y i nt er act i ng I at chi ng 
elements (48) towards and away from each other. 



15. Device according to one of the previous claims 
characterized in that located at the holder 
(34) is a tensioning device (49, 53) for the 
releasable locking of the instrurrent (51) at 
the holder (34). 



16. Device according to claim 15 characterized in 
that the tensioning device exhibits two 
holding elements (49, 53) next to each other 
and enclosing the tubular shank (50) of the 
instrument (51), which are adjustable towards 
and away from each other within a plane 
running transversely to the longitudinal axis 
of the tubul ar shank (50). 



17. Device according to one of the previous claims 
characterized in that the cross- sect i ons of 
the retractor blades (26) are arc- shaped and 
extend into lateral boundary areas (28, 29) 
running parallel to their adjustment when the 
distance between them is being changed, and 
which overlap vtfien the retractor blades (21, 
22) are close to each other. 
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18. [Device according to one of the previous claims, 

characterized in that the retractor blades 
(21, 22) are held by supporting el errent s (2, 

3) that can be moved towards and away from 

each other and which therefore change the 

distance between the retractor blades (21, 
22). 



19. Device according to claim 18 characterized in 
that the supporting el errent s are two holding 
arms (2, 3) which are pivot ably connected to 
each other, and which carry on their free ends 
(5, 6) one retractor blade (21 and 22) each. 



20. Device according to one of cl ai rrs 18 or 19 
characterized in that the supporting elements 
(2, 3) are attachable to a stationary frarre 
st ruct ure ( 11) . 



21. Device according to one of claims 18 to 20 
char act er i zed in t hat , usi ng a I ocki ng devi ce 
(7, 8, 9) the supporting elercents (2, 3) are 
I ockabl e at a fixed distance from each other. 



22. Device according to one of claims 18 to 21 
characterized in that the retractor blades 
(21, 22) are releasable from the supporting 
el errent s ( 2, 3) . 
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23. Device according to claim 22 characterized in 
that for the releasable locking of the retractor 
blades (21, 22) at the supporting elements (2, 3) 
i nt er act i ng el ast i c I at chi ng el errant s ( 23, 17) are 
pr ovi ded. 



24. 



Device according to one of the previous claims 
characterized in that the instrument (51) held in 
t he hoi der (24) is an endoscope. 
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